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连接器X2的配线(Modbus通信时使用)
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连接器X4的配线
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连接器X4的配线
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连接器X4的配线



8珠海松下马达有限公司

连接器X4的配线

https://device.panasonic.cn/ac/c/dl/software/index.jsp?series_cd=3514
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连接器X4的配线
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驱动器参数设定
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Block动作的指令编辑
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Block动作的指令编辑
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Block动作的指令编辑
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Block动作的指令编辑
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Modbus指令说明
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Modbus指令说明
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Modbus指令说明
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Modbus指令说明
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启动Block动作



20珠海松下马达有限公司

Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例
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Block动作示例



39珠海松下马达有限公司

附录：Modbus通信（线圈一览）
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附录：Modbus通信（线圈一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器一览）
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息①
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息②
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息③
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息④
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息⑤
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附录：Modbus通信（寄存器详情）bit信息⑥
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